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 O objetivo do projeto foi desenvolver um 

protocolo de comunicação entre veículos 

autônomos para um cruzamento e testá-lo em um 

ensaio físico. Em tal ensaio, dois carrinhos em alta 

velocidade se chocariam em um cruzamento. No 

entanto, devido à comunicação sem fio, o carrinho 

de menor prioridade para no cruzamento cedendo 

passagem ao outro veículo.     

 Como produto adicional do projeto, foi 

desenvolvido um simulador para veículos 

autônomos que implementa o protocolo 

desenvolvido. Através do simulador, é possível 

alterar facilmente parâmetros de simulação, como 

velocidade e aceleração do veículo, bem como 

prioridade e trajeto.  
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 Melhora do fluxo de veículos em 

cruzamentos, aumento da segurança viária 

graças à diminuição da ocorrência de colisões 

ñem Tò, crescimento na implementação da 

tecnologia autônoma em carros. 


