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Projeto de Formatura — Turmas 2016
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PCS$ - Departamento de Engenharia
de Computacao e Sistemas Digitais

Engenharia Elétrica = Enfase Computacéo

Tema:

PROTOCOLO DE COMUNICACAO SEM FIO ENTRE VE

V

CULOS

AUTONOMOS EM CRUZAMENTOS

O objetivo do projeto fol desenvolver um
protocolo de comunicacao entre veiculos

autonomos para um cruzamento e testa-lo em um
ensaio fisico. Em tal ensaio, dois carrinhos em alta
velocidade se chocariam em um cruzamento. No
entanto, devido a comunicacao sem fio, o carrinho
de menor prioridade para no cruzamento cedendo
passagem ao outro veiculo.

SIMULADOR

Como produto adicional do projeto, fol
desenvolvido um simulador para veiculos
autonomos gque Iimplementa 0  protocolo
desenvolvido. Através do simulador, € possivel
alterar facilmente parametros de simulacao, como
velocidade e aceleracao do veiculo, bem como
prioridade e trajeto.
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OISNINRAVION ARQUITETURA

MOTIVACOES

Melhora do fluxo de veiculos em
cruzamentos, aumento da seguranca Vviaria
gracas a diminuicao da ocorréncia de colisoes
"'em T7, crescimento na Implementacao da
tecnologia autbnoma em carros.
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