
Introdução
Este trabalho desenvolveu o subsistema de geração de um veículo urbano leve híbrido flex. Tal subsistema é responsável por gerar e manter

constante a tensão no barramento que irá fornecer energia para todos os componentes elétricos do veículo, inclusive seus motores. O sistema é
composto por um motor à combustão Honda 250cc, um gerador trifásico e um retificador-boost. O controle da tensão fornecida ao barramento
baseia-se na análise do sinal emitido pelo sensor de rotação do motor a combustão, que será mantido em sua rotação ideal por meio do controle de
sua válvula borboleta. Essa válvula será controlada via model free por um RTOS. A pesquisa desenvolvida durante esse trabalho proporcionou
documentação da implementação de um modelo inovador de controle nessa área, que está em acelerado crescimento.

Componentes
Para realização desse projeto, foram necessários alguns componentes, que serão listados abaixo:
Corpo de borboleta: O corpo de borboleta utilizado é um Delphi ETC Air Control Valve, que conta com um atuador eletrônico.
ESP32: É utilizado como controlador, aplicando o software que desenvolvemos. Ele conta com um processador dual core de 32 bits, 520 kB de

RAM, 448kB de ROM, sendo suficiente para nosso software.
Motor elétrico: Para nossa prova de conceito, foi necessário a utilização de um motor elétrico equipado com tacômetro digital, que servirá

como modelo análogo da rotação do eixo do motor a combustão.
Retificador: Um retificador com elevador de tensão topologia Boost-Interleaved foi desenvolvido para atender as necessidades do projeto.

Metodologia
Para que fosse realizada a pesquisa, um sistema análogo foi desenvolvido para finalidades de prova de conceito. Acoplamos o sensor de

posição da válvula borboleta ao controle de rotação do motor, portanto, ao se aplicar uma carga ao eixo do motor, abaixando suas rotações, o software
receberá os novos dados emitidos pelo tacômetro, aplicando uma maior abertura na válvula borboleta, acarretando na correção da rotação do motor
elétrico, por meio da ação do sensor de posição da válvula borboleta.

Avanços
Nosso projeto alcançou avanços na área de controle do subsistema de geração para veículos híbridos, sobretudo para a categoria de veículos

urbanos leves híbridos flex. Sua documentação será proveitosa nesse mercado, que é uma tendência mundial, e vem tendo grande crescimento nos
últimos anos.
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